
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

FIMI X8 SE 2022 Посібник користувача 
Перед початком експлуатації цього виробу, будь ласка, уважно прочитайте цей Посібник 

користувача та зберігайте його належним чином для подальшого використання. 
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Послуги та підтримка 
FIMI надає користувачам X8 SE 2022    навчальне відео, а також наступну 
інформацію: 

 

1. FIMI X8 SE 2022 Посібник користувача 

2. FIMI X8 SE 2022 Короткий посібник користувача для швидкого запуску  

3. FIMI X8 SE 2022 Відмова від відповідальності та інструкції щодо безпечної 
експлуатації 

Користувачам рекомендується переглянути навчальне відео перед початком 
використання пристрою, а також уважно прочитати Відмову від відповідальності та 
всі інструкції щодо безпечної експлуатації виробу (FIMI X8 SE 2022). А також 
ознайомитися з процесом використання виробу шляхом вивчення Короткого 
посібника для користувача. З метою отримання більш детальної інформації щодо 
виробу, будь ласка, зверніться та детально вивчіть Інструкцію з експлуатації 
(Повний посібник користувача). Будь ласка, завантажте прошивку за посиланням 
нижче：https://www.fimi.com/fimi-x8-se-2022.html 

4. Будь ласка, відскануйте наступний QR-код, щоб завантажити Додаток Fimi 
Navi 2020 App 

Ознайомлення з виробом 
FIMI X8 SE 2022  це аеродинамічний складаний дрон, оснащений інтелектуальним 
керуванням, бездротовим зв’язком та іншими передовими технологіями, які 
необхідні для реалізації таких функцій, як дистанційне керування на великі 
відстані, інтелектуальний політ, точне приземлення тощо. Вбудований 3-осьовий 
кардан стабілізує камеру, яка здатна знімати відео 4K зі швидкістю 30 кадрів в 
секунду та виконує передачу зображення HD в режимі реального часу. Додаток 
збагачує пульт дистанційного керування додатковими функціями та швидким 
підключенням. Пульт дистанційного керування підходить для iPad Mini на 
максимальному радіусі дії. Палички знімні. 
 

   

 

https://www.fimi.com/fimi-x8-se-2022.html
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FIMI X8 SE 无人机快速入门指南 

使用 产品 前请仔 细阅读 本快 
    

Пакувальний лист 
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Пульт керування x 1 

   Батарея x 1 
 

 

 

 

 

 

 

Позитивний 
пропелер x 3 
Реверсивний 
пропелер x 3 

Зарядний 
пристрій  x 1 

 

 

 
 

Керівництво  x 2 

AC кабель x1 

 
 

 

                          USB кабель x 3 
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Ознайомлення з виробом  
 

1.Дрон
 

Позитивний 
пропелер 

 
Кнопка 
живлення 

 
Індикатор 
заряду батареі 

 

Шасі Оптична камера  

 

  
Вбудована карданна 
камера 

Індикатор стану 
польоту 

Двигун Задні ліхтарі 
дрона  

Відсік батареї 

Реверсивний 
пропелер 

Модуль 
ультразвукового 
детектування 
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1 Пульт керування 
 

Режим 
польоту/автоповернення 

     
Лівий джойстик 

Відсік для 
зберігання 
флешки 

Тримач мобільного 
пристрою 

 
 Правий джойстик 

Ліва шкала  Кнопка запису Shoot кнопка  

 

 

 

 

 

 

 

 
Кнопка 
живлення USB 

порт 
Кабельний 
відсік 

Five-directional button 

Індикатори рівня 
заряду батареї

Порт зарядки 
Кнопка автоматичного зльоту/посадки Антена Права 

шкала  
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Напрямок 
квадрокоптера 

жовтий 

2 Квадрокоптер 
 

  Режим польоту 

GPS режим  
Для досягнення точного зависання квадрокоптер оснащений модулем GPS. 
Інтелектуальна функція польоту працює в режимі GPS. Користувачі можуть 
включити спортивний режим або режим новачка в налаштуваннях польоту. 
Коли включений режим «Новачок», швидкість польоту, дальність польоту, 
висота польоту і висота RTH будуть обмежені. У спортивному режимі 
максимальна швидкість польоту складає 18 м/с (65км/г), максимальна 
швидкість підйому становить 5 м/с (18км/г), а максимальна швидкість 
зниження становить 4 м/с (14км/г). 

VPU режим 
Модуль оптичного потоку також вбудований у квадрокоптер для точного 
зависання та посадки у вихідній точці. У режимі VPU інтелектуальна функція 
польоту не підтримується. Максимальна швидкість польоту складає 10 м/с 
(36 км/годину), максимальна швидкість підйому становить 3 м/с (11 
км/годину), а максимальна швидкість зниження становить 2 м/с (7 км/годину). 
Коли квадрокоптер летить над землею, яка добре освітлена з чіткою 
текстурою, а сигнал GPS поганий, він автоматично перемикається в режим 
VPU. 

ATTI режим 
Коли сигнал GPS поганий або компас має перешкоди, квадрокоптер  входить 
в режим ATTI. В цьому режимі безпілотник може почати дрейфувати 
горизонтально, і інтелектуальний режим польоту не підтримується. Тому в 
разі будь-яких подій ми рекомендуємо літати на відкритій місцевості з 
хорошим прийомом GPS-сигналу. Як тільки квадрокоптер увійде в режим 
ATTI, як можна швидше приземляйтеся в безпечному місці. 

 

 

 

Індикатори квадрокоптера 
 

 Індикатори квадрокоптера Стан квадрокоптера 
1 Усі лампи згасають Самоперевірка 

2 Усі лампи горять Дрон на землі: самоперевірка не 
вдається 

Дрон летить: внутрішня помилка 

3 
Жовті індикатори горять, а червоне та 
зелене блимають через рівні проміжки 
часу 

Готовий до польоту / в польоті 

4 Усі лампочки блимають двічі Низький заряд батареї 
5 

Усі лампочки швидко блимають   
Сповіщення про дуже низький рівень 

заряду батареї: приземлиться якомога 
швидше 

6 
Червоний та зелений індикатори  

швидко блимають  

Прошивка дрона оновлюється 

 

 
червоний зелений 

Примітка: Спортивний режим буде недоступний, якщо дрон знаходиться на висоті понад 2400 метрів над рівнем моря.
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Заходи з техніки безпеки 
 

Безаварійне повернення 
Безаварійне повернення підтримується тільки в режимі GPS. Коли сигнал 
квадрокоптера та пульта дистанційного керування переривається більш ніж 
на 2 секунди, система управління польотом, яка вбудована у безпілотник, 
прийме на себе управління вашим безпілотником, спланує шлях назад 
відповідно до початкової траєкторії польоту, потім квадрокоптер полетить 
назад і приземлиться в вихідній точці. Ця функція працює точно, якщо 
досить захоплених супутників GPS, компас не має перешкод, і вихідна 
точка була записана правильно. Якщо бездротовий сигнал повторно 
підключається під час аварійного повернення, пілот може довгим 
натисканням кнопки RTH (повернення до дому) скасувати цю дію 
(повернення), і квадрокоптер буде зависати в поточній позиції. 

Захист від низької потужності  
У польоті, коли рівень заряду батареї достатній тільки для повернення в 
початкову точку, Додаток рекомендує користувачам повернутися, і квадрокоптер 
повернеться автоматично після 10 секунд зворотного відліку. Коли рівень заряду 
батареї достатній тільки для приземлення, Додаток рекомендує користувачам 
приземлитися якомога швидше, і квадрокоптер приземлиться автоматично після 
10 секунд зворотного відліку. Коли рівень заряду батареї залишиться на 15%, 
квадрокоптер буде змушений приземлитися. 

нормальний рівень 
заряду батареї 

Критично низький рівень Низький рівень заряду 

 

0% 10% 15% 

 

30% 
100% 

 
рівень заряду батареї при посадці 

 
RTH рівень 
батареї 

 
Поточний рівень заряду 

 
 

вихідна точка 

 

 

 

 

 

 

 

 
Вихідна я точка 

                                 Зависання на краю забороненої зони  

 
 Квадрокоптер буде автоматично зависати в зоні обмеженого польоту, яка 
позначена державою, така як край аеропортів, і в Додатку з'являться відповідні 
підказки. Користувач може використовувати джойстики для відведення 
безпілотника від краю забороненої зони, але безпілотник не ввійде в 
заборонену зону. 

Поточна висота ≥ висота повернення 

Поточна висота ≥< висота повернення 
Піднятися спочатку 

 
（висота за замовчуванням – 30м） 

 

  

 

зависання 

Безпольотна 
зона 
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1.2m 

GPS режим VPU режим 

Інтелектуальний політ  
 

Автоматичний зліт 
Коли умови будуть придатними, швидко натисніть кнопку автоматичного 
повернення додому, щоб злетіти. У режимі GPS квадрокоптер буде злітати 
на висоту 4 метри та зависати для управління джойстиками. У режимі VPU 
квадрокоптер злітає до висоти 1,2 метри і зависає для управління 
джойстиками. 
. 

 
4m 

 

 

Автоматичне повернення 

 

 Коли дрон знаходиться в польоті, користувач може повернути 
перемикач автоматичного повернення вправо, щоб повернути дрон. 
Коли відстань повернення менше 10 метрів, а висота польоту менше 3 
метрів, дрон спочатку підніметься на 3 метри і повернеться до вихідної 
точки; якщо висота польоту більше або дорівнює 3 метрам, дрон 
повернеться безпосередньо до вихідної точки. Коли відстань повернення 
дрона більше або дорівнює 10 метрам, а висота польоту менше 30 
метрів, дрон підніметься на 30 метрів і повернеться до вихідної точки; 
якщо висота польоту становить 30 метрів або більше, дрон повернеться 
безпосередньо до вихідної точки. Користувач може перемикати 
перемикач автоматичного повернення вліво, щоб вийти.

Висота 

 

Автоматична посадка 
Коли умови сприятливі, натисніть кнопку автоматичного зльоту/посадки 
протягом 2 секунд, щоб приземлитися вертикально

 
 

 

 
30m 

 

 

 

 
3m 

 

 

 

 

 

 
висота ≥3m 

відстань＜10m 

 
висота ≥30m 

відстань≥10m 

 
Примітка: користувачі можуть коротко натиснути кнопку автоматичного зльоту/посадки, щоб 
вийти з інтелектуального польоту.

 
 

Вихідна  
точка 

 

висота ＜3m 

відстань＜10m 

10m 

 

висота ≤30m 

відстань≥10m 

 
 

Distance 
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Розумне стеження 
Розумне стеження підтримується тільки в режимі GPS. Користувач може 
обрати Trace (стежити), Profile (профіль) або Lock (фіксування) в меню 
Додатку. Квадрокоптер буде стежити за об’єктом, який був обраний, на 
відстані, в інтерфейсі Додатку.. 

 
В режимі Trace, курс (рух) завжди буде фіксуватися на цілі та стежити за 
нею ззаду на відстані. 

В режимі Lock квадрокоптер  буде зависати на місці, якщо швидкість польоту 
дорівнює 0, слідкуючи за ціллю на 360°. Користувач також може регулювати 
швидкість польоту, і квадрокоптер буде літати навколо цілі на певній відстані.. 
 

швидкість польоту =0m/s 

 
відстеження камерою 360° 

 
 

рух напрямок руху 

 
 

В режимі Profile, курс (рух) завжди буде фіксуватися на цілі та стежити 
за нею збоку (зі сторони)  на відстані.

швидкість польоту = 0m/s 

 
 

                                                             напрямок руху квадрокоптера 

 
рух 

 
 

Примітка: У Smart Trace користувачі завжди повинні уникати людей, тварин та 
перешкод на шляху відстеження, щоб забезпечити безпеку польоту. Користувачі 
повинні дотримуватися місцевих законів та норм, використовуючи цю функцію.. 

Напрямок руху 
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Політ по спіралі  
Користувач вибирає спіральний політ у Додатку, встановлює центральну 
точку та радіус. Квадрокоптер буде облітати центральну точку зі швидкістю 
за замовчуванням. Якщо користувач встановлює POI (точку інтересу), 
квадрокоптер зафіксує та буде знімати POI.  

 Летіть  до центральної точки, щоб встановити центральну точку  
Відлітайте від центральної точки, щоб встановити радіус 
Встановіть швидкість польоту, напрямок і курс. Якщо курс вільний, користувач може 
перетягувати прямокутник навколо POI 

 

 

Позначити полі (Tap-fly) 
Користувач може вибрати Tap-fly у Додатку. Натисніть на мапу, щоб 
обрати пункт призначення та задати швидкість польоту, квадрокоптер 
полетить туди зі швидкістю за замовчуванням по прямій лінії. Якщо точка 
інтересу встановлена, камера буде зафіксована на POI (точці інтересу).  
-Торкніться мапи, щоб обрати пункт призначення; 
-Перейдіть на інтерфейс зображення, щоб перетягнути прямокутник навколо POI  
-Встановіть висоту польоту та швидкість. 
                                                                        POI 

 
Квадрокоптер Пункт призначення 

 

Центральна точка 
 

 
Якщо джойстики переміщувати в польоті, висота польоту або радіус будуть змінені. Візьмемо 
Режим 2 як приклад:

 
Квадрокоптер 

Користувач може вибрати Dronie, включаючи Rocket та Invert, у додатку. У режимі 
Rocket дрон летить вгору, а камера спрямована вниз на об’єкт, щоб зняти відео. У 
режимі інвертування дрон летить назад і вгору, а камера фіксується на об’єкті, 
щоб зняти відео.

 

 
 

Проти 
годинникової 
стрілки 

Піднятися 

 
Спуск 

Зменшення радіусу 
 
 

За  
годинниковою стрілкою                                                Напрямок та   
                                                                           швидкість                     

 
Збільшення радіусу 

 
-Перетягніть прямокутник навколо POI 
-Встановивши швидкість і висоту польоту, центр управління польотом оцінить час польоту 
автоматично 
- Квадрокоптер  автоматично регулює своє місце 
- Секунди відлікуються, щоб зняти відео, коли дрон завершить налаштування

Лівий джойстик Правий джойстик  

POI 
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Rocket режим Invert  

 

 
                                           літати вертикально вгору 
 

 
висота: -90° 

 

 

 
ціль 

 

 

 

 

 
 
 

 
                             літати назад і 
вгору 
 

 
0°< висота<90° 

 

 
                
                  ціль 

Режим спіралі 
Користувач може вибрати Спіральний режим у Додатку. Встановіть центральну 
точку і радіус, квадрокоптер буде летіти по спіралі вгору і  
одночасно знімати відео, демонструючи відчуття простору. 
 
-Летіть до точки, яку потрібно встановити як центральну точку. 
-Відлетіть від центральної точки, щоб встановити радіус. 
 
- Встановіть напрямок по спіралі і відстань польоту, щоб запустити та знімати 
відео одночасно. 
 
 -Місія переривається, якщо користувач переміщує джойстики

Блокування курсу 
Користувач може обрати режим блокування курсу у Додатку. 
Квадрокоптер зберігає поточний напрямок польоту як курс. Користувач 
може управляти джойстиками для регулювання напрямку носової 
частини та карданного підвісу, але напрямок уперед залишається 

незмінним.. 
Режим штативу 

Максимальна швидкість квадрокоптера складає 1 м / с, а максимальна 
швидкість обертання складає 60 ° / с. В режимі «Штатив» чутливість 
роботи одночасно знижується, щоб знімати більш стабільне та стійке 
відео.. 

Повітряний режим 
Гальмівна відстань збільшена, а кутова швидкість обертання обмежена, 
щоб забезпечити більш стабільну і плавну зйомку відео. 

Примітка: Блокування курсу включено в повітряному режимі, користувачі можуть включити 
цю функцію у Додатку. 

 

 

 

 
 
 
Режим SAR (пошуково-рятівний режим)  

 
Користувач може вибрати режим SAR у Додатку. За допомогою GPS-координат у 
реальному часі квадрокоптер може допомогти користувачеві в пошуку та 
порятунку. 
Інтерфейс зображення: показує координати та час роботи безпілотника в 
реальному часі, підтримує цифрове масштабування, знімки екрана для спільного 
використання в Інтернеті. 
Інтерфейс мапи: відображає координати та час роботи безпілотника в реальному 
часі на звичайній карті та супутникової карті, знімки екрана для обміну в Інтернеті.

 

 

 

 
 

радіус 

центральна 

точка 
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Путьова точка 
Вибір путьової точки та нанесення маршруту доступні на карті. 
Квадрокоптер літає по маршруту путьової точки зі швидкістю за 
замовчуванням. Якщо визначена точка інтересу, камера буде зафіксована 
на POI. Користувач може вибрати спосіб встановлення путьових точок, 
включаючи вибір точок у польоті або на карті, історичні маршрути. 
Вибір точок у польоті: 

1.Керуйте безпілотником до точки, щоб встановити в якості путьової точки. 
2.Використовуйте джойстики для встановлення висоти польоту та напрямку курсу, а шкалу 

для встановлення кута повороту та  дій при досягненні путьової точки. 
3. Коли всі путьові точки готові, будь ласка, встановіть атрибут маршрутів путьових точок, 

включаючи швидкість польоту, напрямок курсу, дія в пункті призначення. 
4. POI активовано під час виконання путьових точок. 
 
Вибір точок на мапі  
1. Торкніться карти, щоб додати путьову точку.  
2. Встановіть атрибут путьової точки, включаючи висоту польоту та дії в пункті призначення.  
3. Перетягніть іконку POI на мапу та встановіть її висоту і прив’яжіть до путьової точки.  
4. Коли всі путьові точки готові, будь ласка, встановіть швидкість польоту, безаварійні дії та 

дії в пункті призначення. 
5. POI активовано під час виконання путьових точок. 

 
Історичні маршрути 
1. Попередньо перегляньте путьові точки та їх атрибути шляхом входу у Список Улюблених.   
2. Торкніться, щоб запустити і показати проходження путьових точок в реальному часі. 
 
Путьова точка 
 

 

 

 

 
POI 

 

Точне приземлення 
У процесі повернення додому оптичний датчик потоку буде відповідати (підбирати) функції 

посадочного майданчику над вихідною точкою. Після успішного збігу безпілотник точно 
приземлиться на посадочному майданчику 
 
Примітка: Будь ласка, активуйте функцію точного приземлення у Додатку, перед тим, як розпочати користуватися нею. 

 

 
Fix-wing режим 
В режимі Fix-wing квадрокоптер може літати тільки вперед, а не назад. Користувач 
може використовувати джойстики  для керування швидкістю і курсом польоту, як 
зображено нижче (Режим Америка). 

 

 

Лівий джойстик 

 

Штовхати вгору вгору 
Штовхати вниз вниз 
Перемикати 

ліворуч 
Повертати 

вліво 
Перемикати 

праворуч 
Повертати 

вправо 

 
Правий джойстик 

 

Штовхати вгору 
Прискорюв

атись 

Штовхати вниз 
Сповільню

ватися 
Перемикати 

ліворуч 
Повертати 

вліво 
Перемикати 

праворуч 
Повертати 

вправо 
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Збірка та Розбирання 
Пропелери 
-Розведіть передні та задні кронштейни дрона. 
- Прикріпіть позначені сірим пропелери до підстави кріплення двигуна з 
сірими мітками на кронштейнах. 
- Переконайтеся, що пропелер притиснутий до нижньої частини монтажної 
основи. 
- Поверніть пропелер до кінця в напрямку блокування, поки пропелер не 
відскочить і не зафіксується. 
- Сильно натисніть на пропелер і поверніть пропелер у напрямку 
розблокування, щоб зняти пропелер. 
 

Поради з безпеки: 
Якщо пропелер пошкоджений, будь ласка, замініть його, щоб 
забезпечити безпеку та ефективність польоту. Перед кожним 
польотом перевіряйте, чи правильно він встановлений та 
закріплений. Тримайтеся подалі від пропелера, що обертається, 
щоб уникнути різання.. 

Примітка: Візьмемо для прикладу встановлення пропелера зворотного 
ходу. 

 

Батарея 
 
Інтелектуальний акумулятор FIMI X8 SE 2022 має ємність 4500 мАг, напруга 13,05 
В. Цей тип батареї використовує високоенергетичний елемент, розширену систему 
керування акумулятором, а також функції зарядки та розрядки. 

 
Збірка та Розбирання 
-Сильно штовхніть батарею; після встановлення батареї на своє місце, з’явиться 
звук "клацання". 
Щоб вийняти акумулятор, потрібно натиснути на кришку акумулятора з обох боків , 
щоб витягнути акумулятор
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Зарядка Увімкнення та вимкнення 
 
 

 

- Підключіть акумулятор, зарядний пристрій і AC кабель, як 
показано нижче, і підключіть зарядний пристрій до розетки 

- Коли акумулятор заряджений, індикатори рівня 
батареї блимають  
-Коли акумулятор повністю заряджений, індикатори рівня 
батареї гаснуть  
- Повний заряд батареї приблизно займає 2 години 

• Коротке натискання+довге натискання кнопки живлення 
протягом 2 секунд, щоб увімкнути або вимкнути пристрій  

• Коротко натисніть на кнопку живлення, щоб перевірити рівень 
заряду акумулятора.
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Карданний підвіс та камера 
 

Камера 
 

Камера, оснащена CMOS 1/2,0 дюйма і ширококутним об’єктивом з 
еквівалентною фокусною відстанню 25 мм, також володіє різними 
режимами зйомки, включаючи одиночну зйомку, серійну зйомку, 
уповільнену зйомку, панорамну зйомку та сповільнену зйомку для різних 
сценаріїв.

Квадрокоптер Micro SD карта 

 
Встановлюючи SD-карту до дрона, спочатку розгорніть руки дрона та відкрийте 
захисну кришку інтерфейсу 
Вставте SD-карту літерою вгору в гніздо для SD-картки. Виймаючи SD-карту, 
натисніть на SD-карту, щоб вона вискочила

 
 

Примітка: Підтримка Micro SD ( U3 та вище ) 8 ~ 256GB, рекомендовано до використання 

Sandisk Extreme Pro V30 32G 

Sandisk Extreme V30 32G 

Samsung Pro Endurance 32G 

Lexar Professional 1000X 32G 

Sandisk Extreme Pro V30 64G 

Sandisk Extreme V30 64G 

Toshiba Exceria Pro 64G 
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Карданний підвіс 
FIMI X8 SE 2022 поєднує в собі легкий 3-осьовий механічний кардан з 
найновішими професійними алгоритмами керування та точністю керування 
±0,005°, що забезпечує стабільну платформу для зйомки для камери. Вісь 
кроку, за замовчуванням нахилена від 0° до -90°, можна регулювати за 
допомогою лівого диска пульта дистанційного керування або додатку. 

 

 

 

 

 

0°    
 
 
 

-90° 

 

 

Робочий режим 
 

 

 

 
Горизонт 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Паралель 

 

 

 

 

 

 

 

Режим  стеження: 
Вісь обертання не рухається разом з 
квадрокоптером і завжди тримає 
кардан в горизонтальному 
положенні, що підходить для зйомки 
стабільних відео. 
 

 

 

 

 

 
 

Режим FPV (вид від першої 
особи): 
Вісь обертання обертається разом із дроном, 
щоб забезпечити перегляд від першої особи
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Пульт дистанційного керування 

 
Завдяки ергономічному дизайну ним легше та точніше керувати. 
Немає ніякої складної операції для підключення додатка, просто 
підключіть, і він працює. Повністю заряджений пульт дистанційного 
керування може працювати близько 4,5 годин. 

Увімкнення та вимкнення 

 

 
Зарядка 
 
Підключіть пульт дистанційного керування до зарядного пристрою, як показано 
нижче. 
 
Коли пульт заряджається, індикатори рівня заряду акумулятора блимають. 
 
Коли пульт повністю заряджений, індикатори рівня заряду акумулятора гаснуть. 
 
Процес повної зарядки пульта у вимкненому стані займає близько 2,5 години. 

 

• Коротке натискання+довге натискання кнопки живлення 
протягом 2 секунд, щоб увімкнути або вимкнути пристрій. 

 
• Коротко натисніть на кнопку живлення, щоб перевірити рівень 

заряду акумулятора. 

 

 
5V    2A 
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Встановлення обладнання для дистанційного 
керування 

 
• Закрепіть мобільний телефон або планшет на тримачі мобільного 

пристрою, витягнувши тримач ліворуч. 
• Відкрийте захисну кришку інтерфейсу на нижній частині ПДК. 

Підключіть телефон до пульта за допомогою USB-кабелю. 
• Підключіть квадрокоптер  та оновіть прошивку navi відповідно до 

інструкцій у додатку Fimi Navi 2020. 
 

 
Примітка. Гніздо для кабелю знаходиться на правій стороні ПДК.

Зйомка та запис 

 
• Натисніть кнопку зйомки, щоб зробити фото. Фотографія зроблена, коли 

ви почули 2 коротких звука.  
• Натисніть кнопку запису, щоб записати відео. Запис починається, коли 

ви почули 2 коротких звука. Натисніть ще раз, щоб зупинити запис із 4 
короткими звуками. 

 
• Кут нахилу карданного підвісу можна регулювати, перемикаючи ліву 

шкалу уверх та вниз. 
• Правий диск може регулювати EV/ISO 

 

 

 

 

 
Кнопка запису 

 
 

Кнопка зйомки 
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Кнопки швидкого доступу 
 Перемикайте кнопку автоматичного повернення вправо, коли дрон знаходиться в 
польоті, дрон повернеться до вихідної точки. 

 
У процесі автоматичного повернення перемикайте кнопку автоматичного повернення 
вліво, дрон буде зависати на місці та чекати команду джойстиків 

 

Перемикайте п’ятинаправлену кнопку вгору, щоб отримати доступ до карти або FPV.  

Перемикайте п’ятинаправлену кнопку вниз до центру підвісу або вниз 

Перемикайте п’ятинаправлену кнопку вліво, щоб увімкнути/вимкнути інтерфейс інформації про 
акумулятор.  

Перемикайте  п’ятинаправлену кнопку вправо, щоб увімкнути/вимкнути інтерфейс 
самоперевірки.  

Натисніть п’ятинаправлену кнопку, щоб увімкнути /вимкнути медіа 

 

Правий диск для налаштування значення EV/ISO 

Лівий диск для регулювання  

 

Коли кнопка автоматичного зльоту/посадки стане білою, її можна натиснути для зльоту або 
посадки 

Коли дрон відповідає умовам автоматичного зльоту, натисніть і утримуйте 2 секунди, щоб злетіти 

Коли дрон відповідає умовам автоматичної посадки, натисніть і утримуйте 2 секунди, щоб 
приземлитися 

Коли дрон виконує інтелектуальний політ, коротко натисніть цю кнопку, щоб   вийти 
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5 Управління джойстиками  
 

Вперед 
（Режим 1)  

Уверх 
 

    

Проти 
годинникової 

стрілки  
За годинниковою 
стрілкою Вліво 

  

 
 
 
Вправо 

 
  Назад 

  
     Вниз 

 

 Лівий джойстик   Правий джойстик  

 
Уверх （Режим 2)  

            Вперед 

 

    

 

 
За годинниковою 
стрілкою Вліво 

 

 
 
 

Вправо 

 Вниз            Назад 

 

 Лівий джойстик   Правий джойстик  

 
    Вперед （Режим 3)  

   Уверх 
 

    

Вліво  

Вправо         Проти годинникової 

стрілки 

 

 

За 
годинниковою  
стрілкою 

 
Назад 

  Вниз 

 

 Лівий джойстик   Правий джойстик  
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Додаток 

 
Завантажте та встановіть додаток Fimi Navi 2020, зареєструйте обліковий запис користувача 
FIMI перед входом та виберіть FIMI X8 SE 2020, щоб увійти до пристрою 
 

Інтерфейс зображення 
1 2 3 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
10 

 
Параметри реального часу польоту 

： Торкніться, щоб повернутися на головний екран. 

：28.8m: Висота від вихідної точки  

：32.8m: горизонтальна відстань від вихідної точки  

VS1.23m/s: вертикальна швидкість 

HS1.80m/s: горизонтальна швидкість  

 : Рівня заряду акумулятора вистачає лише на посадку. 

 : Заряд батареї, який потрібен щоб безпечно повернутися до вихідної точки. 

Стан квадрокоптеру 
В польоті：Показує стан квадрокоптера в режимі реального часу. 

GPS: поточний режим польоту, в т.ч GPS，VPU，ATTI 

: потужність дрона в режимі реального часу 

Стан сигналу та налаштування   
:Відображення поточних сигналів GPS. 0-6 означає поганий сигнал і відображається 
червоним кольором, 7-12 означає задовільний сигнал і відображається жовтим кольором, 
показник більше 13 означає чудовий сигнал і відображається білим кольором; 
   : Відображення сигналу передачі відео 

           .  : Показує потужність сигналу дистанційного керування, торкніться, щоб увійти в 

налаштування пульта дистанційного керування. 

                                             : Показує рівень заряду батареї в режимі реального часу, торкніться, щоб увійти в 
налаштування батареї 

                                             Торкніться, щоб увійти в налаштування. 

: Приблизний час польоту в режимі реального часу

7 

 

 
8 

 
9 

4 5 6 

 

 
 

 
 

GPS 
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Мапа 
Показуйте місцезнаходження дрона в режимі реального часу та підтримуйте 3D-

зум. Торкніться, щоб переключитися на інтерфейс зображення 

Режим вимірювання  
Торкніться будь-якого місця в інтерфейсі зображення для вимірювання, коли з’явиться 

кнопка фіксації експозиції, натисніть, щоб зафіксувати значення. 

Карданний підвіс та параметри 
зображення  

：Показує поточне значення  zoom масштабу 

：Показує поточний кут підвісу 

：Показує поточне значення EV  

  4K/30  ： Налаштування параметрів камери торкніться щоб встановити  EV,ISO, затвор, 

режим відео чи фото, роздільну здатність, розмір відео, баланс білого тощо. 

 ：Показує залишок та загальний обсяг пам’яті SD карти. 

Робота камери 
3:26 ：Тривалість відеозапису 

 ：Налаштування параметрів камери торкніться щоб встановити  EV,ISO, затвор, 

режим відео чи фото, роздільну здатність, розмір відео, баланс білого тощо. 

：Перемикатися між записом фото та відео 

：Торкніться, щоб почати/зупинити зйомку фотографій або записувати відео 

：Медіатека, торкніться, щоб завантажити або переглянути відео та фотографії, 

збережені на карті Micro SD 

Розумний політ  
Торкніться, щоб увійти в інтерфейс розумного польоту 

：Автоматичний зліт 
 

： Автоматичне приземлення  
 

： Автоматичне повернення  
 

：Режим планування польоту включає встановлення POI, маршруту польоту та 
історичного маршруту 

 
                Розумне відстеження включає відстеження путі, відстеження профілю та відстеження 

фіксування. 
：Політ по орбіті 

 

：Політ путьової точки 
 

：Політ, включаючи Rocket та Invert 
 

：Спіральний режим  
 

：SAR режим 
 

：Повітряний режим 
 

：Режим штативу  
 

：Напрямок польоту зафіксовано 
 

：Режим зафіксоване крило 

 

Режим руху квадрокоптера 

： Показує поточний режим роботи дрона. Натисніть, щоб перейти в режими «Спорт» і 
«Звичайний».
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Короткий шлях  

： Торкніться для автоматичного зльоту. 

：Торкніться, щоб автоматично посадити квадрокоптер 
： Торкніться, щоб повернути квадрокоптер. 

Підготовка до польоту 
Перевірка перед зльотом  

Інтерфейс мапа 
 

 
： Торкніться, щоб відцентрувати квадрокоптер. 

：Відображення місця розташування квадрокоптера.. 

：Відображення місця розташування дому (Home). 
：Відображення місця розташування телефону. 
 
：Торкніться, щоб виправити напрямок. 

：Переключіть карту 

：Домашня точка. 

Переконайтеся, що заряд акумулятора квадрокоптера та пульта дистанційного                 керування 
достатній. 
 
Переконайтеся, що гвинт встановлений належним чином і немає пошкоджень та ознак старіння.  
 
Переконайтеся, що об’єктив камери чистий.  
 
 Переконайтеся, що вставлена SD карта. 
 
Тримайте антени перехрещеними, як показано на малюнку 

 
 

 

 
 

 
Примітка. Щоб підтримувати стабільний сигнал, завжди тримайте поздовжню площину антен до 
літака.
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Рух квадрокоптера 
 

жовтий 

Відповідність напрямку руху 
квадрокоптера Ручний зліт

• Напрямок вбудованої камери карданного підвісу - це напрямок дрона. 
 
• Після ввімкнення дрона курс можна визначити за допомогою навігаційних 

вогнів. 
 

 
• Червоне та зелене світло вказують на голову дрона, а жовте світло — 

хвіст.

 

    
Лівий джойстик Правий джойстик Лівий джойстик Правий джойстик 

 
 
червоний зелений 

 
• Тримайте обидва джойстика спрямованими донизу нерухомо протягом 

3 секунд, гвинти починають крутитися.  
 

• Відпустіть обидва джойстика, як тільки гвинти закрутяться, і міцно 
підштовхніть лівий джойстик вгору, щоб безпілотник злетів. 

 
 

• Під час польоту відпустіть обидва джойстика  
 

• У будь-який момент під час контрольованого польоту відпустіть обидва 
джойстика і квадрокоптер буде зависати автоматично.

•  
•      

 

 
 
Поради з безпеки：Завжди тримайте хвіст спрямований на користувача, щоб уникнути неправильного 
 визначення напрямку. 
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Посадка вручну 
                                             Вимоги безпеки 

   Увага!  
FIMI X8 SE 2022  Квадрокоптер  не є іграшкою.  

Виріб необхідно зберігати в місцях недоступних для дітей. 
 

 

  
Лівий джойстик  Правий джойстик 

 

Повільно рухайте лівий джойстик вниз, щоб 
посадити безпілотник. 

1. Як тільки безпілотник приземлиться, натисніть і 
утримуйте лівий джойстик натиснутим донизу 
протягом 5 секунд, двигуни зупиняться. 

1.Квадрокоптером  можна керувати людям старше 16 років, які мають повну цивільну 
дієздатність. 

 
2. Під час використання безпілотника обов’язково тримайтеся на відстані від людей, тварин, 

дерев, транспортних засобів та будівель. Будь ласка, будьте обережні, коли хтось 
наближається. 

 
3. При експлуатації безпілотника тримайтеся подалі від аеропортів, залізниць, шосе, 

багатоповерхівок, комунальних служб, стовпів та інших небезпечних об’єктів та середовищ. 
 
4. Під час використання безпілотника тримайтеся подалі від зон із складними електромагнітними 

сигналами такими як, базові станції зв'язку та потужні антени. 
 

Поради з безпеки: Квадрокоптер не має водонепроникної функції. Будь ласка, будьте 
обережні з посадкою. Не приземлюйтесь на похилу поверхню в цілях безпеки. 

 

.Зупиняйте пропелери в аварійних ситуаціях 
Якщо двигуни не можуть належним чином вимкнутись, будь ласка, поверніть лівий 
джойстик вниз і всередину в максимальному діапазоні та одночасно натисніть 
кнопку автоматичного повернення додому і утримуйте протягом 5 секунд, двигуни 
зупиняться 

Відповідно до існуючих норм та правил висота польоту і дальність польоту безпілотника з 
урахуванням точки зльоту будуть обмежені. 

 
5. Не використовуйте цей виріб у місці та в часі, що заборонені нормативними актами та іншими 

інструкціями. 
  

6. Для захисту законних прав та інтересів користувачів, будь ласка, дотримуйтесь інструкції з 
техніки безпеки при використанні. 

 
7. Не використовуйте безпілотник у погану погоду, таку як сильний вітер, дощ, сніг, або туман 
 
8. Будь ласка, керуйте безпілотником на великій території з хорошим сигналом GPS. 

 
  
9. Користувачеві рекомендується здійснити перший політ під керівництвом досвідченого 

професіонала. 
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Не виконуйте вищезазначені дії під час звичайного польоту, щоб уникнути зупинки двигунів в повітрі. 
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Технічне обслуговування та калібрування  
 
Калібрування пульта дистанційного керування 
 
Будь ласка, спробуйте відкалібрувати пульт дистанційного керування, коли 
виявите невідповідність між управлінням джойстиком та польотом 
безпілотника. 
 
• Виберіь "RC Calibration" (калібрування пульта дистанційного керування) 

у меню пульта дистанційного керування.  
• Натисніть "Пуск", щоб відкалібрувати центр, не рухайте джойстиками. 

Перейдіть до калібрування джойстиків після успішного калібрування 
центру.  

• Перейдіть до калібрування шкали, як тільки калібрування джойстиків 
буде успішним.  

 
• Примітка: Будь ласка, вимкніть живлення квадрокоптера перед тим, як 

розпочати процес калібрування пульта дистанційного керування. 
 
Калібрування пульта дистанційного керування не можна виконувати під 
час польоту. 

 
Калібрування компасу 
 
Якщо магнітне поле змінюється, компас потрібно перекалібрувати для 
забезпечення безпеки польотів. Якщо компас квадрокоптера потрібно 
відкалібрувати, Додаток дасть відповідні підказки та вказівки. Після входу в 
меню управління польотом, виберіть "калібрування компасу" та потім 
відкалібруйте на основі підказок у Додатку. 
 

Примітка: Будь ласка, підключіть квадрокоптер перед калібруванням. 
Калібрування компасу недоступне в польоті. 

 
 

Калібрування карданного підвісу  
 
 
Натисніть на "калібрування карданного підвісу" та увійдіть на сторінку 
калібрування  в меню налаштування карданного підвісу.  
Після розміщення безпілотника на рівній поверхні, натисніть, щоб 
розпочати калібрування. Не рухайте квадрокоптер під час процесу 
калібрування.  
Після завершення калібрування інтерфейс Додатку показує 
повідомлення "Калібрування вдалося".  
Якщо інтерфейс Додатку показує повідомлення "Не вдалося виконати 
калібрування", будь ласка, повторно виконайте калібрування. 
 
 
Примітка: Калібрування карданного підвісу недоступне в польоті. 
 
 

Обслуговування пропелерів  
 
Пропелери - це деталі, що зношуються. Коли вони пошкоджені, 
завжди вчасно замінюйте їх, щоб забезпечити безпеку та 
ефективність польотів. 
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Обслуговування батареї 
 

Не кидайте батарею у вогонь; не бийте по батареї; ємність 
літієвої батареї значно зменшується при експлуатації в умовах 
низької температури. Не використовуйте батарею, коли 
температура нижче 5 градусів. Не залишайте батарею під 
палючим сонцем. 

  
Обслуговування карданного підвісу 

 Карданний підвіс X8 SE 2020, інтегрований з безпілотником, не 
потрібно розбирати. Будь ласка, будьте обережні, щоб не 
подряпати камеру при зберіганні квадрокоптера. Будь ласка, 
зберігайте камеру у чистоті для кращої якості зображення 

 
Самоперевірка квадрокоптера  
 

 Квадрокоптер входить в режим самоперевірки, коли він 
вмикається (коли починає поступати живлення). Якщо 
самоперевірка не вдалася, Додаток відкриє відповідне 
повідомлення та підказки. 

Оновлення прошивки 
 
Будь ласка, регулярно перевіряйте версію прошивки, нову версію 

підкаже Додаток  Fimi Navi, 2020 щоб запропонувати користувачам 
оновити. 

Будь ласка, завантажте нову версію прошивки, коли Додаток 
підключений до квадрокоптера та пульта дистанційного керування
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Основна специфікація 
 

Квадрокоптер 
Модель：FMWRJ03A8  

Розміри：204×106×72.6мм 
Розмір за діагоналлю：372мм 
Вага нетто：близько 768г  
Час польоту ：близько 35хв*  
Максимальна швидкість підйому：5м/с 
Максимальна швидкість зниження：4м/с  
Максимальна швидкість польоту：18м/с 
Системи супутникового 
позиціонування：GPS/GLONASS , діапазон частот , 
мГц 1559,0-1610,0 
Точність зависання：вертикально:±0.1м (в межах 
ультразвукового діапазону виявлення) 

±0.5м (коли активне позиціонування GPS)  

Горизонтально: ±1.5м  

Робоча температура：0°C ~ 40°C 
Відповідна висота：≤5000м 
Робочий діапазон частот：2.400-2.4835ГГц 
Максимальна потужність випромінювання<100мВт 

 

Зарядний пристрій 
Номінальний вхід：100-240В~50/60Гц 1.5A  

Номінальний вихід:13.05     3 A 

Номінальна потужність：39.15Вт 

Пульт керування 
Вага нетто：близько 373г  
Розміри：203.8×91×46.6mm  
Робочий діапазон частот：2.400-2.4835ГГц 
Максимальна потужність 
випромінювання<100мВт 
Тип：Літієва батарея,що перезаряджається 
,ємність：3900мАг 
Номінальна напруга：3.7В 
Вхід：5 В      2A 

Максимальна відстань передачі：близько 
10000м*  

Робоча температура：0 ~ 40°C 

Відповідна висота：≤5000м 
 

 

 

Батарея 
Тип：Акумуляторна літієва батарея 
Вага：близько 270г 
Ємність：4500мАг 
Напруга：11.4В 
Гранична напруга：13.05В 
Потужність：51.3Втг 

Температура навколишнього середовища 
для зарядки：0°C ~ 40°C 

Карданний підвіс 
Контрольований діапазон обертання:0°~ -90°(нахил)  
Діапазон кутових вібрацій：± 0.005°  
Об’єктив：FOV 79° 
Діафрагма камери：f1.6 
Фокусна відстань камери：4.71мм Еквівалентна фокусна 
відстань ：25мм  
Датчик：1/2.0'' SONY CMOS ISO діапазон ：100 - 6400 
Швидкість затвору：32 ~ 1/8000s 
Максимальна роздільна здатність відео (частота кадрів за 
с)：3840 x 2160 | 30fps | 25fps | 24fps Max birate: 100Mbps 
Файлова система：FAT32 
Формат зображення：JPG，JPG+DNG  
Відео формат：MP4 
Тип карти пам’яті：Micro SD ( U3 або вище ) 8 ~ 256 Гбайт 
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Виробник : "Shenzhen FIMI Robot Technology Co., Ltd.", 2 флор, ИстБлок, Тіанліао Білдінг, 1133 Ксіеян Авеню, Ксілі Товн, Наншан Дістрікт, Шеньчжень Сіті, Китай 
 

Технічне регулювання   Виріб відповідає вимогам Технічного регламенту безпеки низьковольтного обладнання, Технічного регламенту з електромагнітної сумісності обладнання, Технічного регламенту , Технічного регламенту обмеження використання 
деяких небезпечних речовин в електричному та електронному обладнанні 
 
Справжнім Імпортер  заявляє, що тип радіообладнання : Квадрокоптер FIMI X8 SE 2022  відповідає Технічному регламенту радіообладнання; повний текст декларації про відповідність доступний на веб-сайті за такою адресою 
www.ctrs.com.ua 

Зберігання  
-Захищайте виріб від екстремальних температур, прямих сонячних променів, сильних вібрацій, високої вологості, вологи, займистих газів, парів та розчинників.  

Очищення  
- Протріть корпус виробу  сухою тканиною 

Утилізація  

   Електронні пристрої підлягають вторинній переробці і не належать до побутових відходів! Після закінчення терміну служби утилізуйте виріб відповідно до чинних законодавчих норм. 
Інформація про гарантію 

ГАРАНТІЙНИЙ ТАЛОН № 
Щиро вітаємо Вас з приємною покупкою та впевнені, 
що придбане обладнання задовольнить усі Ваші побажання.  
РОЗДІЛ 1: ГАРАНТІЙНІ ЗОБОВ’ЯЗАННЯ 
Даний гарантійний талон підтверджує якість продукції та надає право на гарантійний ремонт та заміну дефектних компонентів. Всі умови гарантії мають дію у межах законодавства про захист прав споживачів та регулюються 
законодавством України. Технічне обслуговування обладнання не входить до переліку робіт, що виконуються в межах гарантійних зобов’язань. Компанія залишає за собою право відмовитися від гарантійного ремонту у випадку 
недотримання нижчезазначених умов гарантії. 

РОЗДІЛ 2: УМОВИ ГАРАНТІЇ 
Гарантія дійсна за умови наявності правильно заповненого гарантійного талону з зазначенням повної назви моделі, серійного номера виробу, дати продажу, гарантійного строку, чітких печаток фірми – продавця, а також повної 
інформації про компанію інсталятора з зазначенням ПІБ спеціаліста відповідального за проведення монтажних робіт, заповненого протоколу пуску та акту готовності обладнання до пусконалагоджувальних робіт. 

Перед використанням даного обладнання рекомендуємо Вам ознайомитися з інструкцією по експлуатації. Гарантія не розповсюджується на  . 
Гарантія не розповсюджується у випадку, якщо заводське маркування або серійний номер пошкоджені, нерозбірливі, мають сліди переклеювання або відсутні на обладнані. 
Гарантія не розповсюджується у випадку порушення правил транспортування та зберігання обладнання. Гарантія не розповсюджується у випадку використання обладнання не за призначенням. 
Гарантія не розповсюджується у випадку внесення в конструкцію обладнання змін або виконання доробок, а також використання деталей, комплектуючих, програмного забезпечення, витратних матеріалів, засобів для чищення 
матеріалів не передбачених нормативними документами. Гарантія не розповсюджується у випадку пошкодження обладнання споживачем або третьою стороною. 

Гарантія не розповсюджується у випадку, якщо несправність обладнання викликана дією непереборних сил (пожежа, удар блискавки, затоплення, природні катаклізми і т.д.). 
Гарантія не розповсюджується у випадку, якщо пошкодження обладнання викликане невідповідністю Державним стандартам параметрів живлення, телекомунікаційних, кабельних мереж, ненормованими коливаннями напруги та 
іншими несправностями ліній електроживлення, що призводить до характерних пошкоджень ланцюгів живлення, компонентів, контактів і компресорів.  

Гарантія не розповсюджується, якщо обладнання експлуатується з порушенням умов використання, які вказані в інструкції з експлуатації. 
Гарантія не розповсюджується у випадку, якщо є сліди стороннього втручання або була спроба несанкціонованого ремонту обладнання.  
Гарантія не розповсюджується у випадку пошкодження обладнання заподіяного попаданням всередину виробу сторонніх предметів, хімічних засобів, рідини, пилу, комах, тощо.  
УВАГА! Гарантія дійсна за умови проведення сервісного обслуговування в сервісних центрах «ЦИТРУС». 
Актуальні сервісні центри за посиланням: https://service.ctrs.com.ua/ 
ВІДМІТКИ ПРО ГАРАНТІЙНЕ ОБСЛУГОВУВАННЯ 
№ПП Дата Організація, Адреса Представник Підпис 

МП 
1     
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