JNEKJAPAIIS ITPO BIAMOBIAHICTD Ne MAKCIIIOI. UKR.355-12/22

1. Pagioo6.1aaHanHs (BUpi6, THI, HOMep napTil 4M cepiiiHuii Homep)
Po6or-munococ (Vacuum Cleaner) ToproeemsHoi mMapku ECOVACS, Toprosenssoi Hassu DEEBOT N8 PRO, mopemi DLNIL 3
obnamnannam pagiogoctymy (IEEE 802.11).

2. HaiimeHyBaHHs Ta azpeca BUpoOHHKa a60 /ioro ynoBHOBaXXeHOr'0 NPEACTABHHKA
VnosHoBaxenuit npeacrasauk - TOB "MAKCIILOIT", Vkpaixa, kox €JPTIIOY 43886227, Byn. Mapasniisceka, 1/20, M. Oneca,
65014

3. Lis aexJsiapauisi BiAMOBiAHOCTi BUAAHA MiJ 0COGHUCTY BiANOBiAaIbHICTE BUPOOHMKA
"ExoBakc Po6otikc Ko., JIta", nopora Courseit Ne 518, ingycrpiansuuit napk YcoHussH, Bymuus 'ocsiH, paiion BywxyH, okpyr
Cywxoy, nposinuis Licaucy, Kurait
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", Ne 518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District, Suzhou,
Jiangsu, China)

4. O6’ext aexnapauii (ineHTudikauin pagioo6JagHaHHs, KA Ja€ 3MOry 3a0e3ne4HTH HOro MPOCTEXKYBAHICTh; MoKe
BKJIIOYATH KOJILOPOBe 4iTke 306paxceHHs1 y pa3i noTpe6n aas ineHTndikauil 3a3HayeHoro paaioo6aaaHaHHs)
Po6ot-manococ (Vacuum Cleaner) mozeni DLN11 3 o6nagsanssam pagionoctymy (IEEE 802.11).

5. O6’exT aexsiapauii BiANoBigaec BHMOraM TaKMX TEXHIYHHUX perjiaMeHTiB
TexHi4HOro pernamedty paaioo6iagHaHHs, 3aTBEPIKEHOro rnocraHoBow KaGinery MinictpiB Ykpainu Bix 24 tpasus 2017 p. Ne
355.

6. ITocu1aHHs HA BiANOBIAHI CTAHIAPTH 3 NepeiKy HAUiOHAJBHUX CTAHAAPTIB, WO Gy 3acToCOoBaHi, 260 NoCHIAHHS
Ha iHWi TexHiyHi cmeumdikauii, wWog0 sAIKMX AekyapyeTbes BiANMOBiAHICTL (i3 3a3HAauYeHHAM iZeHTH(ikaniliHoro Homepa,
Bepcii Ta 1aTH BUAAHHS)

IynxTn "Texniunoro CranaapTu Homep npoToko.ty BunpoGysaabHa naGoparopis
perjiaMeHTy BunpobyBaHb (aTecraT akpeauTanii)/ 10aaTKOBA
panioo6agHanns" iHdopmanis
n.6, a63an 2 JCTY EN 60335-1:2017 10350.1 Bix 20227
(EN 60335-1:2012; A11:2014; AC:2014; A13:2017, IDT; IEC 60335- 15.09.2022
1:2010, MOD),

JICTY EN 60825-1:2019
(EN 60825-1:2014, IDT; IEC 60825-1:2014, IDT),
JACTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT)

n.6, a63an 3 JICTY EN 55014-1:2016 10350.1 Bix 20227
(EN 55014-1:2006; EN 55014-1:2006/A1:2009; EN 55014- 15.09.2022
1:2006/A2:2011, IDT),

JICTY EN 55014-2:2017

(EN 55014-2:2015, IDT; CISPR 14-2:2015, IDT),
JICTY ETSI EN 301 489-1:2019

(ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT)

(. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBaHHsaM

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11),

JICTY ETSI EN 301 489-17:2008

(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT)

n7 JCTY ETSI EN 300 328:2017 10350.1 Bix 20227
(ETSI EN 300 328:2016, IDT), 15.09.2022
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

7. Y BianoBigHMX BHMaaKax ONMHC KOMIIOHEHTIB Ta aKcecyapiB, y TOMYy 4YHCJi nporpamHoro 3abesne4yeHHs, 3aBAsSAKH
sikomy pajioo6yiagHaHHsi PYHKLIOHY€E 3a MPU3HAYEHHSIM i HA siKe MOLIMPIOETbCS Aisl AeKkJapauii Npo BiANOBiaHICTD.

Bepcis IT3 (SW/EW version), sika BIUTABAE HA JOTPUMAHHS CYTTEBUX BUMOT: 1.2.0;
Bepcis Bukonanns Bupo6y (HW version), sika BIUTMBa€ Ha JOTPHUMAaHHS

CYTT€BUX BHUMOT: ZJ1921_MB_V1.0 2020/11/20-4;
ITpouecop, mo BUKOHYE (yHKIIiT pOPMYBAHHS PAJiOYACTOTHUX CHTHAMIB: RTL8188FTV

8. lonaTkoBa indopmauis:
CxnanoBi o61anHanHs ToproBenabHOT Mapku ECOVACS:
- pobot-manococ (Vacuum Cleaner) Toprosenssoi Hazsu DEEBOT N8 PRO mozaeni DLN11 3 o6nagHaHHAM pagiofocTymy
(IEEE 802.11);
- 3apsaanuii npuctpiii (Power Supply / Docking Station) moneni CH1822.
ITianucaHo BiA iMeHi Ta 3a fOpyYeHHAM:
"ExoBakc Po6otikc Ko., JItn" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), KHP,
yrnornosaxkenum rpezicrasuukom - TOB "MAKCIIIOIT", Ykpaina
y M. Oneca, 19" Bepecns 2022 p.
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