JNEKJAPAILIS ITPO BIAIMOBIAHICTD Ne MAKCIINOIL.UKR.355-171/22

1. Pagioo61annanns (Bupi0, THN, HOMep napTii YM cepiiiHuii Homep)

Po6or-munococ (Vacuum Cleaner) ToproensHoi Mapku ECOVACS, toprosenbHoi Hassu DEEBOT T10 PLUS, mozeni
DBX33 3 o6nagHannsm pagiogoctyny (IEEE 802.11).

2. HaiimeHyBaHHsi Ta agpeca BUPoGHHKA a60 HOro ynoBHOBa’XkeHOro NpeACTaBHUKA
VrnoBHoBaxeHuit npeactasauk - TOB "MAKCILLOIT", Vkpaina, kon €/IPTIOV 43886227, By Mapasniisceka, 1/20,
M. Opneca, 65014

3. Lz nex;1apauisi BiANOBiAHOCTI BUAAHA MiJ 0COGHCTY BiANoOBiaIbHICTE BUPOOGHHKA
"ExoBakc Po6Gorikc Ko., JItn", nopora Courseii Ne 518, inmycrtpianpHuii mapk VCOHLBSH, BYJIHIA T'ocsH, paiioH
BywkyH, okpyr Cywkoy, nposinuia Lcaacy, Kurai
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", Ne 518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District,
Suzhou, Jiangsu, China)

4. OG’ext nexnapauii (inenTndixauis pagioo6nagHanHsA, sKa ga€ 3mory 3abesnmeunTH Horo
NPOCTEXKYBAHICTH; MoOXKe BKJIKYATH KOJIbOpPOBe d4iTKe 306pakeHHsi y pasi moTpebm s inenTndgikanil
3a3Ha4yeHoro paaioo6iafHaHHA)

Po6oT-munococ (Vacuum Cleaner) moneni DBX33 3 o6nagsanusm pagiogoctyny (IEEE 802.11).

5. O6’exT gexnapauii BianoBizac BUMOraM TaKHX TeXHiYHHMX perjIaMeHTIiB
TeXHIYHOTO periaMeHTy pafioobiaTHaHHs, 3aTBEPIKEHOr0 MOcTaHOBO Kabinety MinicTpis YkpaiHu Bi 24 TpaBHs
2017 p. Ne 355.

6. MocuIanHs HA BiANMOBIIHI CTAHAAPTH 3 NepesiKy HALIOHAILHUX CTAHAAPTIB, o Gyu 3acTocoBaHi, a60
NOCHIAaHHS Ha iHmI TexHiumi cneumgikanil, WOJ0 AKHX AeKIAPYETbCs BiANMOBiAHICTL (i3 3a3HAYEHHAM
inenTHQiKaniiiHOro HoMepa, Bepcii Ta JaTH BUIAHHSHA)

Ilysxrn "Texniunoro Cranpaptu Homep npoToxoay Bunpo6ysannna naGopaTopis
perjiaMeHTy BUNpolyBaHb (arecraTr akpeauTauii)/ 101aTKOBa
pagioo6iagHanns" indopmanis
n.6, a63an 2 JICTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT), 20227
JICTY EN 60825-1:2019 (EN 60825-1:2014, IDT; IEC 60825- 10382.1 Bix 10.10.2022
1:2014, IDT)

JICTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; A11:2014;
AC:2014; A13:2017, IDT; IEC 60335-1:2010, MOD),

JCTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010; A11:2012;
A1:2013, IDT; IEC 60335-2-2:2009; A1:2012, IDT)

JCTY ETSI EN 301 489-1:2019 10382.1 Bix 10.10.2022
.6, a63an 3 (ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 20227
(nm. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBanusam

JCTY ETSI EN 301 489-17:2008

(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006;

EN 55014-1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, IDT),
JCTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT; CISPR 14-
2:2015, IDT)

n7 ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07) 10382.1 Bix 10.10.2022 20227

7. JonaTkoBa indopmanis:

CxknazioBi o6magHanss ToprosenabHoi Mapku ECOVACS:

- po6or-manococ (Vacuum Cleaner) ToprosensHoi Hasen DEEBOT T10 PLUS moneni DBX33 3 o6/agHaHHAM
panionoctymy (IEEE 802.11);

- sapaauumit mpuctpiit (Docking Station / Empty Station) moneni CH2117.

IMignucaHo BiA iMeHi Ta 3a JOpy4YeHHSAM:
"ExoBakc Po6otikc Ko., JIta" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), Kurai,
yroBHOBakeHUM Ipejcrasankom - TOB "MAKCIIIOIT", Vkpaina

y M. Oneca, "13" oBTHs 2022 p.
(MicLe Ta Jata BUIaw)

0O.B. PagsinoBceka

(iniyianu ma npiseuuye)




