JEKJIAPAIIIS PO BIAIMOBIAHICTD Ne MAKCIIIOIL.UKR.355-169/22

1. Pagioo6aaananns (BUpi6, THN, HOMep napTii 4K cepiliHuii Homep)
Po6or-munococ (Vacuum Cleaner) ToprosensHoi mapku ECOVACS, toproeenbHoi Hasgu DEEBOT T10 TURBO, mozeni DBX23
3 obnagHanHsM pamionoctymy (IEEE 802.11), B kommuekTi 3 3apsauum mpuctpoem (Docking Station / Clean Station) mozeni
CH2128 3 o6nannannsm pagiogoctyny (IEEE 802.11).

2. HaiimeHyBaHHsi Ta aApeca BUPoOHHKA 200 HOro ynoBHOBAaKeHOro NpeCTABHAKA
VnoerHoBaxkeHuit mpencrapauk - TOB "MAKCIIIOIT", Vkpaina, kox €APIIOY 43886227, Byn. Mapasniieceka, 1/20, m.
Opneca, 65014

3. s Aekapauisi BiANOBiAHOCTi BUAAHA MiJ 0COGHCTY BiANOBiAANBHICTL BHPOOGHHKA
"Exosakc Po6orike Ko., JItn", nopora Conreeit Ne 518, ingycTpiansHuii mapk YCOHU3sSH, ByJmus [ocsH, paiton BywxkyH,
okpyr Cywkoy, nposinuis Licancy, Kuraii
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", No 518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District,
Suzhou, Jiangsu, China)

4. O6°ext nexnapanuii (inenTudixauis pagioo6iaxHaHHs, sKa 1a€ 3Mory 3abesnednTy Horo MPOCTEXKYBAHICTh;
Mo2e BKJII0YATH K0JLOPOBe YiTKe 306pakenHs y pasi morpe6u 1is inenTudikauii 3a3HavueHoro panioo61aaHAHHSA)
Po6ot-manococ (Vacuum Cleaner) moneni DBX23 3 oGnagnannsM panionoctyny (IEEE 802.11), B KOMILTEKTI 3 3apsiHUM
npuctpoem (Docking Station / Clean Station) mozeni CH2128 3 o6nansansm pagionoctymny (IEEE 802.11).

5. O6’exT AexIapauii BiANoBiAac BAMOraM TaKHX TeXHiYHHMX PerjiaMeHTiB
TeXHIYHOrO PerNaMeHTy pamioo6NaaHaHHs, 3aTBEpKEHOr0 NocTaHoBok Kabinety MinicTpis Ykpainu Bin 24 TpaBHs 2017
p. Ne 355.

6. MocunaHHs HA BINOBIIHI CTAHAAPTH 3 NepesiKy HAUIOHAJBHMX CTAHJAPTIB, wo Gymu 3acTocoBaHi, a6o
NoCHIaHHA Ha iHmi TexHiumi cnemmpixanil, mogo sAKMX JexaapyeThess BianoigmicTs (i3 3a3HAYEHHAM
inenTudikauiiinoro Homepa, Bepcii Ta JaTH BUAAHHSHA)

IlynkTn "TexuniuHoro Cranpaptu Homep npoToko.ry Bunpo6ysa/nna JaGopaTopis
perjiaMeHTy BUnpoGyBaHb (arecraT akpeauranii)/ 10IaTKOBA
pagioobsiagHanHs" indopmauis

n.6, aé3an 2 JICTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT), 10380.1 Bix 20227
JICTY EN 60825-1:2019 (EN 60825-1:2014, IDT; IEC 60825-1:2014, 10.10.2022
IDT)
JICTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; A11:2014; AC:2014; 10380.1 Bix
A13:2017, IDT; IEC 60335-1:2010, MOD), 10.10.2022;
JICTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010; A11:2012; A1:2013, 10380.2 Bin
IDT; IEC 60335-2-2:2009; A1:2012, IDT) 10.10.2022
JCTY ETSI EN 301 489-1:2019 10380.1 Bix

n.6, a63an 3 (ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 10.10.2022 20227

(nm. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBanHsaM
JICTY ETSI EN 301 489-17:2008
(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY ETSI EN 301 489-1:2019 10380.2 Bin
(ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 10.10.2022
(nm. 8.2, 8.4, 8.5, 8.6, 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, 9.7, 9.8), 3 ypaxyBanusam
JICTY ETSI EN 301 489-17:2008

(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY EN IEC 61000-3-2:2019 (EN IEC 61000-3-2:2019, IDT;IEC
61000-3-2:2018, IDT),

JICTY EN 61000-3-3:2017 (EN 61000-3-3:2013, IDT; IEC 61000-3-

3:2013, IDT)

JICTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006; EN 55014- 10380.1 Bix

1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, IDT), 10.10.2022;

JICTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT; CISPR 14-2:2015, 10380.2 Bin

IDT) 10.10.2022

n7 ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07) 10380.1 Bix 20227

10.10.2022;
10380.2 Bin
10.10.2022;

7. NonaTxoBa indopmauis:
IMignucaHo BiA iMeHi Ta 3a JOpYy4YeHHAM:
"Exosakc Po6orikc Ko., JIta" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), Kura#,
ynoBHOBaKeHUM npeacTasaukoM - TOB "MAKCIIIOIT", Vkpaina

upextop O.B.Pag3inoBceka

(nocaoa) (iniyianu ma npizeuuje)




