NEKJIAPAIIIS ITPO BIAMMOBIAHICTD Ne MAKCIIIOIL.UKR.355-170/22

1. Pagioo61aqHanus (Bupi6, THN, HOMep napTii un cepiliHuii Homep)
Po6or-manococ (Vacuum Cleaner) ToproBemsHoi mapku ECOVACS, topropemsroi nasgu DEEBOT X1 OMNI, mozmeni DEX11 3
o6namnanssM pagiogocryny (IEEE 802.11), B kommuekti 3 3apsanmm npuctpoem (Docking Station / OMNI Station) mozeni CH2103 3
obnamsansam pamiogoctymy (IEEE 802.11).

2. HalimeHyBaHHs Ta aapeca BUpo6HuKa a6o Horo ynoBHOBaKeHOr0 NpeJCTABHUKA
VnosHoBaxeHu# npeacrasuuk - TOB "MAKCIILIOIT", Vkpaina, kox €JIPTIOY 43886227, yn. Mapasniiscbka, 1/20, m. Oneca,
65014

3. Ist Aexnapauis BiANoBiAHOCTI BUAAHA Mix 0cOGMCTY BiANOBIAaIbHICTL BUPOGHHKA
"Exosakc PoGorikc Ko., JIta", nopora Courseit Ne 518, inmycrpiaushuit mapk YcoHI3sH, Byuus 'ocsH, paiioH BywkyH, okpyr
Cywkoy, nposinuis Licaucy, Kurait
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", Ne 518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District, Suzhou,
Jiangsu, China)

4. 06’ext gexnapauii (ilenTndikauis pagioo6aagHaHHS, siKa Aa€ 3Mory 3a0e3ne4nTH Horo NpOCTERKYBAHICTh; MOMKe
BKJIIOYATH KOJIbOPOBE YiTKe 306paseHHsi y pasi noTpe6u ans inenTndikauii 3a3HaueHoro panioo61agHaAHHS)
Po6or-matococ (Vacuum Cleaner) momeni DEX11 3 o6namsannsaM pagiogoctyny (IEEE 802.11), B KOMILIEKT 3 3apsiIHUM TPHCTPOEM
(Docking Station / OMNI Station) mozeni CH2103 3 o6nagsanssm pagionoctyny (IEEE 802.11).

5. 06’exT Aexnapauii BiANoOBigac BUMOraM TAKHX TeXHIYHHMX perJiaMeHTiB
TeXHIYHOTO PeriaMeHTy pamiooGlaHAHHs, 3aTBEPIKEHOr0 NocTaHoBoo Kabinery MinicTpis Ykpaitu Bin 24 TpaBHSA 2017 p. Ne
355,

6. Mocnaanus HA BiANOBIAHI CTAHJAPTH 3 NepeiKy HALIOHAJILHHX CTAHAAPTIB, o Gysu 3acTocoBaHi, 460 NOCHIAHHS
Ha iHWi TexHiuni cneumdikauii, MO0 AKMX AeKIAPYEThes BiANOBiAHicTH (i3 3a3HAYEHHAM ileHTHQikauiliHoro Homepa,
Bepcii Ta 1aTH BUAAHHS)

IyskTn "TexniuHoro CranpapTn Homep npoToxo.ry BunpoGysainua JaGopaTopis
perJiaMeHTy BHNpoGyBaHb (arecrar akpeauTauii)/ 10aaTKOBA
panioobiagHanns" ingopmanis

n.6, ab3an 2 JCTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT), 10381.1 Bin 20227
JICTY EN 60825-1:2019 (EN 60825-1:2014, IDT; IEC 60825-1:2014, 10.10.2022
IDT)
JICTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; A11:2014; AC:2014; 10381.1 Bin
A13:2017, IDT; IEC 60335-1:2010, MOD), 10.10.2022;
JICTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010; A11:2012; A1:2013, 10381.2 Bin
IDT; IEC 60335-2-2:2009; A1:2012, IDT) 10.10.2022
JCTY ETSI EN 301 489-1:2019 10381.1 Bin

n.6, a63an 3 (ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 10.10.2022 20227

(nn. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBaHHSM
JCTY ETSI EN 301 489-17:2008
(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY ETSI EN 301 489-1:2019 10381.2 Bin
(ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 10.10.2022
(nm. 8.2, 8.4, 8.5, 8.6, 9.2, 9.3, 9.4, 9.5, 9.7, 9.8), 3 ypaxyBanusam
JICTY ETSI EN 301 489-17:2008

(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY EN IEC 61000-3-2:2019 (EN IEC 61000-3-2:2019, IDT;IEC
61000-3-2:2018, IDT),

JICTY EN 61000-3-3:2017 (EN 61000-3-3:2013, IDT; IEC 61000-3-

3:2013, IDT)

JICTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006; EN 55014- 10381.1 Bin

1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, IDT), 10.10.2022;

JICTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT; CISPR 14-2:2015, 10381.2 Bin

IDT) 10.10.2022

n7 ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07) 10381.1 Bin 20227

10.10.2022;
10381.2 Bin
10.10.2022;

7. DonaTkoBa indopmanis:
IignucaHo Big iMeHi Ta 32 JOpy4YeHHAM:
"Exosakc Po6orike Ko., JIta" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), Kurai,
ynosHoBaxeHum npezcrasuukom - TOB "MAKCILIOIT", Ykpaina

JupexTop O.B.Paj3inoBceka

(nocada) (iniyiaiu ma npizeuue)
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