JMEKJAPAL[IS ITPO BIIIMOBIIHICTD Ne MAKCIIIOTLUKR.355-172/22

1. Pagioo6iagnanns (BUPi6, THN, HOMep napTii uM cepiiinuii Homep)
PoGot-muococ (Vacuum Cleaner) toprosensHoi mapkn ECOVACS, ToprosenbHoi Hasen DEEBOT X1 PLUS, mozeni
DEXSS5 3 o6nannanssm pagiogoctyny (IEEE 802.11).

2. HaiimeHyBaHHs Ta agpeca BHpoGHHKa a60 HOro ynoBHOBAXKEHOI0 NMPEACTABHUKA
VnosHoBaxeHuit npeactasuuk - TOB "MAKCIILIOIT", YkpaiHa, ko €JIPTIOYV 43886227, Byn1. Mapasniiscbka, 1/20,
M. Ogeca, 65014

3. Lls Aex;1apauis BiAnoBiaHOCTi BHIaHa nig ocobucTy BiAnmoBiganbHiCTH BUPOOHHKA
"Exosakc Po6otikc Ko., JIta", nopora Comnrseit Ne 518, immycTpianbHuii mapk VcoumsaH, Bymuus ['ocsH, paioH
BywxkyH, okpyr Cywkoy, nposinnis Licancy, Kurai
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", Ne 518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District,
Suzhou, Jiangsu, China).

4. O6’ekt nexnapauii (izenTudikanis pagioo6iagHaHHA, sKa 1a€ 3Mory 3abe3ne4nTH ¥#oro
NPOCTEXKYBAHICTh; MoOMe BKJINYATH KOJIbOpPOBe 4iTKe 300paxkeHHs Y pasi morpebu ans inenTudikanil
3a3HAYEHOr0 pajioo6/1aiHAHHS)

PoGot-munococ (Vacuum Cleaner) mogeni DEX55 3 o6naiHaHHsM pajiofocTyy (IEEE 802.11).

5. 06’exT Aeknapauii BianoBigae BAMOraM TAKHX TeXHiYHHX perjiaMeHTIB
TexHIYHOro periiaMeHTy pagioobiaJHaHHs, 3aTBEPPKEHOr0 MOCTaHOBOIO Ka6inety MinicTpie Vkpainu Bix 24 TpaBHs
2017 p. Ne 355.

6. Tocu/1aHHs HA BiAMOBiHI cTAHAAPTH 3 MepeJIiKy HalliOHAJIbHHX cTaHAapTiB, W0 Oynu 3acTocoBaHi, a60
NOoCH/IAHHA Ha iHm TexHiunmi crmeuugikanii, Mmoo FAKHX ACKJAPYETHCS BianoBiaHicTh (i3 3a3HAYEHHSAM
inenTHdikaniliHoro Homepa, Bepcii Ta JaTH BUAAHHS)

NynaxTn "Texniunoro CrangapTu Homep npoToxo.y Bunpo6ysasbHa iaGopaTopis
perJiaMeHTy BunpobyBaHn (aTecraT akpeauTauii)/ 101aTKOBA
pagioobiaqHanns' ingopmanis
n.6, a63an 2 JICTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT), 20227
JICTY EN 60825-1:2019 (EN 60825-1:2014, IDT; IEC 60825- 10383 Bix 10.10.2022
1:2014, IDT)

JACTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; A11:2014;
AC:2014; A13:2017, IDT; IEC 60335-1:2010, MOD),

JICTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010; A11:2012;
A1:2013, IDT; IEC 60335-2-2:2009; A1:2012, IDT)

JICTY ETSI EN 301 489-1:2019 10383 Bia 10.10.2022
n.6, a63an 3 (ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) 20227
(nm. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBaHHsM

JICTY ETSI EN 301 489-17:2008

(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT),

JICTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006;

EN 55014-1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, IDT),
JICTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT; CISPR 14-
2:2015, IDT)

n7 ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07) 10383 Bin 10.10.2022 20227

7. HonaTkoBa ingopmauis:

CkuiaznoBi o6nagnanns ToprosensHoi Mapku ECOVACS:

- po6ot-manococ (Vacuum Cleaner) ToprosesbHOI Ha3BH DEEBOT X1 PLUS mozaeni DEX5S 3 o6nagHaHHAM
pamiogoctymy (IEEE 802.11);

- 3apsaHmit npuctpiit (Docking Station / Empty Station) mogxeni CH2117.

IMianucaHo Bix iMeHi Ta 3a AOpy4EHHAM:
"Exopakc Po6orikc Ko., JITx" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), Kurai,
yIIOBHOBaXeHUM TipejicTaHukoM - TOB "MAKCIIIOIT", Ykpaina
y M. Ogneca, "13" sxoBTHs 2022 p.
(micue Ta aTa BUJAYI)

O.B. Paa3iioBchka

(iniyiaru ma npizeuue)
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