JEKJAPAIIIS IIPO BIAMIOBIIHICTD Ne IMIIOPT KAIIITAJLUKR.355-5/22

1. Pagioo6aagnanns (BHpi6, THN, HOMep napTii 94 cepilinni HOMep)
Po6or-munococ (Floor Cleaning Robot) Toprosenssoi mapku ECOVACS, toprosensHoi Hazeu DEEBOT T20
OMNI, mopeni DLX23 3 obnagnanusm pamiogoctymy (IEEE 802.11), B kommiekTi 3 gok-cranmieto (Docking
Station (OMNI Station)) moaeni CH2232 3 o6nagsanusm pagionocrymy (IEEE 802.11).

2. HalimenyBaHnHs Ta ajpeca BEUpoOHHKA 260 HOro ynoBHOBaXXeHOr0 NPeACTABHAKA
VnosroBaxkeHu# npencraBauk - TOB "IMITOPT KAITITAJI", Vkpaina, kon €JIPIIOV 43058848, Bxin ®1,
ByJl. MapasniiBceka, 1/20, M. Oneca, 65014

3. s nexnapanis BiAmoOBiAHOCTI BHAAHA Wi 0COOHCTY BiANOBIAANBLHICTL BHPOGHHKA
"ExoBakc Po6otikc Ko., JItn", nopora Conrseit Ne 518, ingycrpianeHuii nmapk YcoHussH, Byauus [ocsH,
paiion BywxkyH, okpyr Cywkoy, npoBiHuis Lcsaucy, Kuraiiceka Hapoana Pecry6itika
("Ecovacs Robotics Co., Ltd.", Ne Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong
District, Suzhou, Jiangsu, the People's Republic of China).

4. O6’ext aexnapamii (ixemTmdixamis pagiooGaagmanng, sxa gac 3Mory 3aGe3mednTH Horo
HPOCTeXKYBAHICTh; MOMkKe BKJIIOYATH KOJbOPOBe YiTKe 306pakenns y pasi morpebn 1as ineaTadikamii
3a3HAYEHOro paxioobiaxHaHHA)

PoGor-manococ (Floor Cleaning Robot) momeni DLX23 3 o6nammammam paniomocrymy (IEEE 802.11) , B
KOMIUTEKTi 3 mok-cranmieto (Docking Station (OMNI Station)) momeni CH2232 3 o6nagHaHHAM paliofoCTyITy
(IEEE 802.11).

S. O6’exT nexaapanii BiinoBixac BAMOramM TaKHX TeXHIYHHX perjiaMeHTiB
TexniuHoro pernamenTy paniooGnagHaHHs, 3aTBepIKeHOro nocraHoBor Ka6inery MinicTpiB Vkpainu Bin
24 TpaBHa 2017 p. Ne 355.

6. Ilocunanns Ha BiANOBIAHI cTaHAApTH 3 NepeniKy HANIOHAALHHX CTAHAAPTIB, mo Gyam
3acTocoBani, a60 mocaaHHA HA iRmMi TexHivAi cnenudikanii, mMox0 AKHX AexnapyeThes BiAMOBIAHICTD (i3
3a3Ha4eHHsAM ineHTH(iKaniiiHoro Homepa, Bepcil Ta 1aTH BHIAHHS)

PoGot-nuaococ moxeni DLX23 ;

! IMynxTn "TexHiuHoro CranpapTi Homep BunpoGyBanbHa naGopaTopis |
periamMeHTy MPOTOKOJY (aTecTaT akpeauTauii)/
~ paniooGaaananus" BHNpo6yBaHbL noaaTkoBa iHdopmauis
n.6, a63aw 2 JCTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; 10744.1 Bin 20227
A11:2014; AC:2014; A13:2017, IDT; IEC 60335- 14.07.2023

1:2010, MOD),

ACTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010;
A11:2012; A1:2013, IDT; IEC 60335-2-2:2009;
A1:2012, IDT),

ACTY EN 60825-1:2019 (EN 60825-1:2014, IDT;
IEC 60825-1:2014, IDT),

ACTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT)

| JCTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006; EN 10744.1 Bin ‘
| m.6, a63an 3 55014-1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, | 14.07.2023 20227 ‘
D), |

JACTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT;
CISPR 14-2:2015, IDT),

JACTY ETSI EN 301 489-1:2019 ‘
(ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT) i
(nn. 8.2, 8.4, 9.2, 9.3), 3 ypaxyBauuam |
ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (2019-11), \
ACTY ETSI EN 301 489-17:2008
(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT) 1

n.7 ACTY ETSI EN 300 328:2017 10744.1 Bin 20227 ‘
| (ETSI EN 300 328:2016, IDT), 14.07.2023 ‘
. ETSI EN 300 328 v2.2.2 (2019-07) |




ok-cTaHuis mogeai CH2232

IMynxTH "TexHiyHOro
perjiaMeHTy
paniooGaaanaHHs"

CranpaapTu Homep
NPOTOKOJY
BunpoGyBaHb

BunpoGysaJsibHa JaGopaTopis
(aTecraT akpeauTauil)/
noaaTkoBa iHpopmauin

n.6, a63an 2 JCTY EN 60335-1:2017 (EN 60335-1:2012; 10744.2 Bin

A11:2014; AC:2014; A13:2017, IDT; IEC 60335- 14.07.2023
1:2010, MOD),

JICTY EN 60335-2-2:2018 (EN 60335-2-2:2010;
A11:2012; A1:2013, IDT; IEC 60335-2-2:2009;
A1:2012, IDT),

JICTY EN IEC 61000-3-2:2019 (EN IEC 61000-3-
2:2019, IDT;IEC 61000-3-2:2018, IDT),

JICTY EN 61000-3-3:2017 (EN 61000-3-3:2013,
IDT; IEC 61000-3-3:2013, IDT),

JICTY EN 62311:2014 (EN 62311:2008, IDT)

20227

JACTY EN 55014-1:2016 (EN 55014-1:2006; EN 10744.2 Bin

n.6, a63au 3 55014-1:2006/A1:2009; EN 55014-1:2006/A2:2011, 14.07.2023

IDT),

11),

JCTY EN 55014-2:2017 (EN 55014-2:2015, IDT;
CISPR 14-2:2015, IDT),

JACTY ETSI EN 301 489-1:2019 (ETSI EN 301
489-1 V1.9.2 (2011-09), IDT)

(nn. 8.2, 8.4, 8.5, 8.6,9.2, 9.3, 94, 9.5, 9.7, 9.8), 3
ypaxyBanusam ETSI EN 301 489-1 vV2.2.3 (2019-

JACTY ETSI EN 301 489-17:2008
(ETSI EN 301 489-17:2002, IDT)

20227

n.7 JCTY ETSI EN 300 328:2017 10744.2 Bin

(ETSI EN 300 328:2016, IDT), 14.07.2023
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07) |

20227 W

Ouinka BiANMOBiAHOCTI MPOBOAMWIACK 32 MOAYJieM A Ge3 3aJyuenHs npusHaueHoro Opraty 3 OLHKH

BIZIMOBIAHOCTI

7. NonaTkoBa indopmanis: -

IMignacano Bix iMeni Ta 3a fopyuyeHHAM:

"ExoBakc Po6orike Ko., JItn" ("Ecovacs Robotics Co., Ltd."), Kuraiiceka Hapoana Pecry6iika,
ynoBHoBaxkeHMM nipeactaBHukoM - TOB "IMITOPT KAITITAJI", Vkpaina

Hupexrop
(nocaoa)

M.IT.

A. KOBAJIEHKO

(Im’a ma npizeuwe)
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